Ohstacole cu suprafete variate FIG. 12

- este difict pentru sistem sa detacteze costacole care absarb
ultrasunstels (2x. burate sau matenal extl}, O persoana poate
£a ru fie detactata pana la o distania de 1.3m in spatels
autevehiculuul datorita matarialulul fextil purtat de acea
pErsoana.

Shstacole aflate in afara razei de detectie FIG.13
- sprafata B va fi detectata iar suprafata A nu va fi deteciata

Suprafata carpsabila cu denivelari Fli=,14
- cand suprafata carcsabila are denivelan este posibil ca sistemul
=3 emits averizan false,

Chstacole in Zzena nevizibila FIG. 15
- zona navizibila are o razs de 22cm in spatelz autowvehiculului.
E=te normal ca uneor sistemul sa emita averizan false,
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Pozitionarea sistemului pentru montaj FIG.1

Unitatea cenfraa pentru senzonl din spate <& poate fixa in portbagay, aproape de [ampa de marsaner.
Unitatea pentru senzoni din fata se poale fira langa @klowl de sigurania
Senron se monleaza in bara de protectia

FiG.1

Schema de conectare a $|$|:BH:II.I|LH FIG.2

Unitatea din spate se alimenteaza de a lampa de marsaner, iar uritates din fata la contact motor
Miotorul auldvedcwubal trebule sa fle speil cand esie coneclata almentarea Sstemulial.
Liniiatea cenira’a trebuie sa fie conectata inr-un be fert de nierdfeente {ex. s=t de cablun, teava de esapament efc)

FIG.2
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Montarea senzorilor

Pazitionarea orizontala si verticala senzarilor FIG.3

Distanta orizontala dintre 5enzon esle aleasa funche d=
latimea sutovehicululu, notata cu "L"

Distanta dinire Senzo tredbule Sa fe egala

Este recomandal ca pozita senzonlor laterali sa fie aproape
e fabenale Laani de proteclic penlog @ i aoginal de deteclic.
Distanta dintre senzarisi sol irebuwe sa fie intre S0cm - S0cm
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Bxul central al senzorilor rebuie sa fie perpendicular pe suprafata barii de protectie FIG.4, FIG.5 FIG.6

FIG.4
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FIG.6

bar proteche bara profectie
™
sus N
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FIG.7 v
- 58 respecta numerotarea senzonlor cu 2ed de pe unitale pantiu o alsare m\ 5u%
corecta a pazitiel acesiora p2 display. \
- 52 marcheaza cu o pensula pe bara de profectie pozitia senzonior = 5US
- 5@ gauresle bara de prolecte si se iniroduce senzorul in bara de proteche : ~ I
cu semnul "7 in sus. FIG.T ir f
bara .-_-'
profectie

Eetarea unitatii. Aceasta funche este pentru @ micsora unghiul vertical al '\..__
sendoniliul 5 penbiu extnderea zonai de deteche @ autovehicule care au

atazata roata de rezerva sau un carlig de remorcare in apatele autowehiculului

Setarea se face pnn mufa “PRG” aflata pe panoul frontal a unitate

Fentru a marn distanta dintre senzo si obstacol se procedeaza aste|.

- distanta S0cm. 52 ake bucla ALBARSTRA

- distanta Thcm. 52 tae bucla MARD

- e scudbe il PREGT din wnilalea cenbal penilra @ resveni @ disian i oibala de 220
-5e conecteaza find galben la sasiu {-) pentru a micsora unghiv! verlical al senzorului

Testarea sistemului

La intrarea in marsaner ambele unizati {fata si spate’ sunt activate in acelasi imp. La esirea din marsarer senzori din
spate sunt dezactneati izr cei din fata raman achivali imp de 10 secunds.

Cand autovehsculul se ceplaseaza nainte, actvarea senzonior din fata se face pn apasarea pedale de frana

Muipa fecare apasare A frane senFnni Aman ackivas penfmo 10 secunde

MNota: Comusatord (pomitiopnt) estz pentru.a anuda optional adlivarea senzonlor din fata, in situata m care sunieh de
escempll intr-n trafic aglomerat (cisculatie bara la bara),

PVC OFSmrma 1 00Cmm

- peniru teslarea cetectiel la cistanta mica se poate folosi za Mh~180em
obstacol un tub ¢in PVC de B75mmx 1000mm. FiG.8 | |
- peniru testarea cetectiel la cistanta mai mare (min.1.2m) se
poate tolos: o scandura din 2mn oe SUtebUUx 1 Bmm .‘ \1.
-5e muia chetacoele ka o distanta cuprirsa intre 20 - 200cm.

La delecta acesiora sisiemul rebuie sa avenizere

- testarea senzonlar se poate face s mdnidual, acopenndu-se
ceilalth senzon cu um matenal absorban { maltenal extl dens
sau polistiren}

FIG.8



Rezultatul detectiei sistemului poate fi influertat daca

- sEnEonl sunt monsath intr-o basa de orotecte din metal.

- aproplere sunt prezente unde electromagnetice sau ultrasunete.

- condit atmosferce nelavoratile (van! pulermic, lurfuna, nirsoans, temperalun exirams )

Probleme aparute in functionarea sistemului

1.Sistemul nu functioneaza fa infrarea autovehicululul in marsaner
- sislemul ni esie alimental, sau copectarea dintre unidalea centrala s display este gresia
2 Dupa activare sislemul emie beep-un mp de dsec;
- conectare gresita intre unitatea centrala si senzon
3 Distanta fata de un obstacol in miscare ramane neschimbata:
- senzorul este mantal intr-un unghl =au o direclie gresita
4 In siluatia in care nu s2 afta nci un obstacol in raza ce deteche 2 senzonlor, display-ul afisaza
semmdl “-P-" sau "STOP"
- SENZON NY sunt ine kxah sau acesha cetecleaza rmala de regerva
b Display-ul indica gresil directia detectied
- pumEul sensorudut i corespunde oo numes ol conecboruun din unlales cenbrala
6 Display-ul nu functioneaza in momentul cand sstemul este pomi
- coneclare gresita dintre unitalea centrala al sasau (GHNDJ

Avertizari false de deteclie a obstacaolelor

FIG.2

Raflexia unghiulul unul ebetacal FIG.9 FIG.10
- este posibil za punctul A sa nu fie delectat

- supratala a este mal aproape de sensor decal suprafata b, dar
suprafata ‘b are o reflexie mai buna Ca rezuitat suprafata b’ este pnma
detectats iar suprafats 'a’ nu este deleciaia

- daca obstacolul "¢’ are o suprafata neteda sau Wcioasa s unghiul A’ este
mare atuno acect bp de obstoco! poate ca nu fe detectal.

Obstacole mici inaintea obstacolelor mari FIG.11

- obstacoiul TaTh este paziborat ma jos decal senzon
Fariea Th va fi prima detectata peniru ca reflexia este mai
putemmica. Cand oostacolul Te se apropie de autovehicw iar
jeflexia acesiula devine man patermca decal cea a
phstmolulu TalTh acesta din wria devioe nedeleciol




